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1. Giris

1.1 Bu spesifikasyon trifaze kontrolll, yani 6 tristorlu (SCR) elektronik yumusak
yolvericileri kapsar.

1.2 Yolverici, IEC veya NEMA tip trifaze sincap kafes asenkron motorlarin
calistirimasi ve durdurulmasi icin gug saglar. Durdurma tipi: serbest durus veya
kontrolli rampa ile.

2. Uriin ve Tedarikginin Kalitesi

2.1 Yumusak yolverici, uluslararasi standartlara, 6zellikle de yumusak yolvericiye
ozel EN / IEC 60947-4-2 standardina uygun olarak gelistiriimis olmahdir.

2.2 Yolverici, EN / IEC 60947-4-2 uyumlu standardi altinda CE isaretli olmalidir.

2.3 Elektromanyetik uyumluluk geregince yumusak yolverici, EN / IEC 60947-4-2
standardinda aciklanan iletilen ve yayilan emisyonlar igin Sinif A ile uyumlu
olmaldir; ve bu, yumusak yolvericinin tum temel iglevleri icin gecerlidir.

Sinif B, ek aksesuarlar ile alinabilir ve sadece nominal akimi 170 A degerini
asmayan yumusak yolvericiler igin gecerlidir.

2.4 Yumusak yolverici UL 508 ve CSA "Endustriyel Kontrol Ekipman!" standardina
uygun olmalidir

2.5 Yumusak yolverici Uretim tesisleri ve geligtirme ve tasarim gibi ilgili faaliyetler,
ISO 9001'in 2000 surimu ve 1ISO 14001 sertifikali olmalidir

2.6 Teslimat tarihinden itibaren 24 aylik garanti verilmelidir.

3. Uriin agiklamasi

3.1 Yumusak yolverici ¢alistirma ilkesi, motor akiminin gecgis asamalari sirasinda
veya gerilim rampasinda dedgil, tork kontrolinde sinirlandiriimasini temel almalidir.
Yumusak yolverici, hizlandirma agsamasinda bir tork rampasi saglamalidir. Boylece
tork, calistirma asamasinda kontrol edilebilir ve gerekiyorsa, hizlandirma asamasi
suresince sabit bir motor torku saglanabilir.

3.2 Pompa uygulamalarinda, yavaglama tork rampasinda gerceklesecektir.

3.3 Tum Yumusak yolverici boyutlari, ilgili gerilim degerlerinde ayni kontrol
panellerine sahiptir. Bu kontrol panosu, tUm uygulamalar i¢in ayni boyutta olmalidir.



Bdylelikle ayni Yumusak yolverici, (boyut/akim dederi dikkate alinarak) bir 6guticu,
pompa veya konveyor Uzerinde kullanilabilir.

3.4 Tum Yumusak yolvericilerde, motor koruma saglamak amaciyla motor akiminin
Olcumu icin gerekli donanim bulunacaktir.

3.5 Sebeke terminalleri Yumusak yolvericinin Uzerinde ve motor terminalleri alt
tarafta olacaktir (kablo baglantisi GUzerinden).

3.6 Yumusak yolverici bypass edildiginde akim olgumleri aktif olacaktir.
3.7 Yumusak yolvericinin ayri bir gu¢ kontrolt olmalidir.
3.8 Pano kontrol terminalleri, soketli tip olacaktir.

4. Cevre

4.1 Yumusak yolverici, deger kaybi olmadan -10 - + 40 ° C arasi sicakliklarda ve 40
° C sicakhgin Uzerindeki her Santigrat derece i¢cin maksimum %2,5 deger kaybi ile
40 - 60 ° C arasi sicakliklarda ¢aligabilmelidir.

4.2 IEC60947-4-2 standardina gore maksimum bagil nem, yogunlasmasiz veya su
damlasiz olarak %95 olmalidir.

4.3 Depolama sicakhgi -25 ° C - + 70 ° arasinda olabilir

4.4 Maksimum calisma yuksekligi 1000 metredir (3280 feet). Bu seviyenin Uzerinde
Yumusak yolverici, her 100 metre (328 feet) icin maksimum %3 deger
kaybedecektir.

4.6 Yumusak yolvericide, yolvericinin sogutulmasini saglayan fanlar bulunuyorsa, bu
fanlar surekli olarak galigtirrlmamalidir. Sogutma blogunun sicakligina gore otomatik
olarak yonetilecektir.

4.7 Cevresel kirlilik derecesi, IEC 60664-1 (veya IEC 60947-4-2) standardina uygun
olarak maksimum 2 olmaldir.

4.8 Tedarikgi, Yumusak yolvericinin baglanti semalarini gosterecektir.

4.9 Tedarikei, devre kesiciler, sigortalar, kontaktorler ve Yumusak yolvericiler
arasinda, tip1 koordinasyon saglamak amaciyla iliski semalari hazirlayacaktir.



5. Yolvericinin elektriksel ozellikleri

5.1 Yumusak yolvericilerin calisma kategorisi, EN / IEC 60947-4-2 standardini
izleyen bir standart AC 53b Uzerinde olacaktir.

5.2 Tedarikgi, 208 - 600V arasi sebekeleri kapsayacak sekilde bir veya daha fazla
aralikta Yumusak yolverici sunabiliyor olacaktir. (208 - 600 V -%15 - +%10).

5.3 Yumusak yolverici kendini, + / -%10 tolerans ile 50 veya 60 Hz sebeke
frekansina otomatik olarak uyarlayabilecektir.

5.4 Lojik girigler: Yumusak yolvericide en az 24Vdc veya 110Vac 3 yalitimli dijital
giris bulunmalidir.

5.5 Cikiglar: Yumusak yolvericide, NA/NK kontakli en az 2 role bulunmahdir
Enduktif yikte maksimum anahtarlama kapasitesi: 250 Vac ve 30 Vdc'de 2 A.
12 Vdc'de minimum anahtarlama kapasitesi 100 mA.

5.6 Yumusak yolvericinin, lojik girisler i¢in dahili 24Vdc gug¢ kaynagi veya harici
110Vac gug kaynagi olmalidir

5.7 Tedarikgi, 2 farkh tasarim tipi igin bir dizi segim sunacaktir:

- Boyut 1:

Soguk durumda calistirma (motor servisi S1): 40 saniye icin 3,5 In ile 1 ¢calistirma.
Calistirma seviyesinde (motor servisi S4), %95 ¢alisma dongusuyle saat basina “n”
sayida cgalistirma veya es degerde termal donguyle: 20 saniye igin 3,5 In ile
calistirma

6. Korumalar

6.1 Yolverici, PTC probunun yonetimini de i¢gerecektir.

6.2 Yolverici, motorun isinmasini gergek akim degerinden surekli olarak
hesaplayacaktir (akim dlgulmelidir, tahmin edilmemelidir). EN/IEC60947-4-2
standardini izleyen ¢ok sayida termik koruma sinifi teklif edilecektir: Sinif 10, 20, 30.
Termik koruma sinifinin hesaplanmasi, Yumusak yolverici enerjili oomadiginda da
aktif olmahdir.

6.3 Yolverici termik agiri yuke karsi korunmahdir.

6.4 Yumusak yolverici, motor akim bilgisinden dusuk yuku algilayacaktir. Algilama
esigi ve dusuk yuk igin izin verilen sure, ayarlanabilir olmalidir.



6.5 Yumusak yolverici, motor akimi bilgisinden asiri yuku algilayacaktir. Algilama
esigi ve asir1 yuk icin izin verilen sure ayarlanabilir olmalidir.

6.6. Motorun asiri akim ve dusuk akim korumalari haricinde asagida belirtilen
gelismis koruma o6zelliklerine sahip olacaktir. Belirtilen koruma ozelliklerinin devreye
girme kriterleri her bir 6zellik i¢in ayri ayri programlanabilir olacak olup, cihazin
korumalarinin aktif hale gegcmesi halinde yapilacak olan resetleme iglemi otomatik,
manuel ve programlanabilir giris kontaklari ile yapilabilir olacaktir. Koruma ozellikleri
motor bypass kontaktorleri Uzerinden surulse dahi korumalar aktif olacaktir. Diger
koruma ozellikleri;

-Faz dengesizligi

-Faz ters donme dengesizligi
-Tristor asiri yuk korumasi
-Faz kaybi hatasi

-PT100 korumasi

-Sogutma blogu sicaklik hatasi
-Bypass hatasi

-YUksek ve dusuk gerilim
-Fazla sayida start

6.7 Yumusak yolverici, bir dig hatanin yonetimini hesaba katabilmelidir. Kontak
aclldiginda Yumusak yolverici hataya geger.

6.8 Korumalar, Yumusak yolverici dahili veya otomatik olarak bypas edilmig olsa bile
mutlaka korunmalidir.

7. Haberlesme

7.1 Yolverici, dogrudan Modbus agina baglanacak olan gok noktali bir seri baglanti
icerecektir.

7.2 Yolverici, Ethernet'e ve diger aglara ve haberlesme veriyolu segenegine
baglanabiliyor olmalidir.

7.3 Haberlesme, Yumusak yolvericinin kontrol, ayar ve izlenmesine erisim olanagi
saglamalidir.



8. Temel fonksiyonlar
8.1 Bir lojik girig ile ikinci bir motor parametre setine gegis yapilabilmelidir.

8.2 Yumusak yolverici, bypass’l kendi yonetecektir: hizlanma suresinin sonunda
bypass’in kapanisini yonetir ve durma sekansinin sonunda bu baypasi acar. Bu
islev, durdurma tipleriyle uyumlu olmahdir: serbest, rampali.

8.3 Yumusak yolverici hat kontaktorunu kontrol edebilir. Kontaktor, bir ¢alistirma
kontrolUnden kapatilacak ve motorun kapatiimasinin sonunda agilacaktir.

8.4 Ayarlara erisim, kod ile engellenebilir. izleme parametreleri erisilebilir kalmahdir.

8.5.Yumusak yolverici dahili bypass kontaktoriine sahip olacaktir.(Ornegin
Schneider, Abb, Siemens veya benzer 6zellikteki muadil bir Grtin)

9. izleme

9.1 Yolvericide temel iletisim ekrani ve programlama dugmeleri bulunmalidir.
Uzaktan terminal kullanmak igin opsiyonel bir kit saglanabilir.

9.2 Asagidaki bilgilere, iletisim ekranindan erisilebilir olmahdir
- Motor akimi (faza gore)

- Motor durumu

- Gegerli durum (hizlanma, yavaslama, ...).

- Calisma suresi

- Olusan son hata

- Hata gegmisi

- G/C durumu

9.3 Yumusak yolvericide, asagidakiler gibi gelismis iletisim ¢ozimu secgenekleri
bulunmaktadir:

Ayarlarin hazirlanmasi, saklanmasi, yuklenmesi ve yazdirilmasi igin bir bilgisayar
yazilimi,

Net parametreler iceren terminal ekrani.

Montaj ve programlamayi iceren Turkge kullanim kilavuzu dijital ortamda saglanabilir
olmalidir.

10. Motor Verileri:

Yolverici, IEC motorlari veya NEMA motorlari ile kullanim i¢in agagidaki verilerle
boyutlandiriimahdir: Gug __ kW veya __ HP Gucu (beygirgucu) __ volt
degerinde kalici bir akim amp.



11. Genel Hususlar

11.1 Yiklenici tarafindan verilen yumusak yolvericilerin Turkce kullanma klavuzlarr,
urunle beraber Idareye verilecektir

11.2 Cihazlar ambalajli, hi¢ kullanilmamis bir sekilde idareye teslim edilecektir.

11.3 YUklenici tarafindan, idarece belirlenecek bir noktaya, 1 adet cihazin montaji
yapilacak ve cihazin devreye alinmasi, programlanmasi ile ilgili Idare personeline
gerekli egitimler verilecektir.



